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SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT - ZAJECIE POLOWY SZEROKOSCI JEZDNI
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Jednostka projektowa:

Inwestor:

ROAD CONCEPT RENATA KOZAK

BURMISTRZ MIASTA OSTROW MAZOWIECKA

PRAWA AUTORSKIE ZASTRZEZONE

UL. SIENKIEWICZA 21 UL. 3 MAJA 66
11-600 WEGORZEWO 07-300 OSTROW MAZOWIECKA
BUDOWA DROGI - ULICY NAJMOLY W OSTROWI MAZOWIECKIEJ, [Branza:
Nazwa zadania: | NA ODCINKU OD KM 0+004 DO KM 0+190, WRAZ Z BUDOWA DROGOWA
ODWODNIENIA | PRZEBUDOWA KOLIZJI Z INFRASTRUKTURA:
ETAPI Skala:
Tytufrysunku: | CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU - schemat 1:500
Projeklowat: mgr inz. Renata Kozak Podpis: Data:
branza drogowa | WAMIO128/PO0D0 12018
Sprawdzt mgr inz. Mariusz Raszkiewicz Podpis: Nr rysunku:
branza drogowa | WAMIO129IPOODI10 20
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